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(57) Abstract: The invention concerns a control device at the steering wheel for gear shift of an automatic gearbox transmission 
comprising a radial control arm (2) bearing a blade (4) at one end capable of being manoeuvred with one finger to tilt forward or 
backward a shifting pin (5) substantially parallel to the steering wheel plane, so as to upshift or downshift the transmission ratios and 
manoeuvrable means for controlling changes of position. The invention is characterised in that the radial arm (2) is fixed and the 
means for controlling position shifts consist of said blade (4), mounted in rotation on an axis (B) substantially parallel to the arm (2). 

(57) Abreg£ : Ce dispositif pour la commande au volant des changements de rapports d'une transmission d'une boTte de vitesses 
robotisee est du type comportant d'une part un bras radial (2) de commande portant une palette (4) de manipulation a une extremity, 
susceptible d'etre manoeuvred d'un doigt pour basculer en arriere ou en avant autour d'un axe de basculement (5) sensiblement 
parallele au plan du volant, de maniere a monter ou descendre les rapports de transmission, et d'autre part des moyens manoeuvrables 
pour la commande des changements de position et il est caractens£ en ce que le bras radial (2) est fixe et en ce que les moyens pour 
la commande des changements de position sont constitu6s par ladite palette (4), montee en rotation sur un axe (B) sensiblement 
parallele au bras (2). 
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Cpmmande sous volant de boite de vitesses robotisee 

La pr6sente invention concerne un dispositif pour la commande sous 
5 volant des changements de rapports d'une transmission de vehicule 
automobile. 

. L'invention concerne plus pr6cis£meiit les changements de rapports 
d ! une transmission comportant une boite de vitesses mecanique a 
commande automatis6e, aussi appelee boite de vitesses robotisee. Dans 

10 celle-ci, il est n£cessaire que le conducteur puisse selectionner differents 
modes et positions de fonctionnement de la boite, tels que par exemple une 
position de parcage (P), une position de marche arriere (R), une position 
neutre (N), une position dite automatique ou automatisee (D) dans lequel la 
transmission provoque automatiquement les changements de rapports de 

15 marche avant en fonction de differents parametres de programmation, de 
fonctionnement et de roulage du v6hicule, et un mode dit manuel (M) dans 
lequel le conducteur agit sur un organe de passage de rapports de marche 
avant qui transmet des impulsions electriques a la transmission du vehicule 
pour provoquer la montee ou la descente des rapports. 

20 II est spuhaitable de r6duite au minimum le nombre d'organes sur 

lesquels le conducteur doit agir manuellement, et de regrouper ces organes 
dans une zone accessible, a proximite du volant, et de preference de maniere 
que les commandes soient ais^ment accessibles & la main du conducteur qui 
reste posee sur le volant 

25 Le document japonais JP 3253424 A a fait connaitre un dispositif de 

commande de positions qui peut etre manoeuvree d J un doigt par la main au 
volant, ce systeme comportant tme ailette pivotante. La Demanderesse a 
aussi propose dans la demande de brevet fran9ais 99-04538 un dispositif 
pour la commande au volant des changements de rapports d f une 

30 transmission, comportant un levier de commande monte sur une double 
articulation a une de ses extrdmites et portant une tete de manipulation a 
Tautre, susceptible d ! Stre manoeuvre pour pivoter parallelement au plan du 
volant autour d'un axe de pivotement et pour basculer vers le volant ou en 
s r en eloignant autour d ! un axe de basculement. Le pivotement de la tete sur 

35 sa trajectoire circulaire parallele au plan du volant permet de s61ectionner 
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les positions P, R, N, D et le mode M, tandis que le basculement en avant ou 
en arriere est utilise pour donner les impulsions de mont6e ou de descente 
des rapports. Le fait que la tete de manipulation puisse se deplacer selon 
deux, directions angulaires, par basculement ou par pivotement, Texpose a 
5 des risques de confusion ou d'eireur pour peu que le mouvement des doigts 
ne soit pas orient^ de maniere txbs nette dans Tune ou l'autre de ces 
directions. 

Le but de l'invention est de proposer un dispositif alternatif, 
presentant une bonne compacite et une bonne ergonomie. 

io L'invention atteint son but grace a un dispositif pour la commande au 

volant des changements de rapports d f une transmission d ! une bojte de 
vitesses robotisee, du type comportant d'une part un bras radial de 
commande portant une palette de manipulation k une extremite, susceptible 
d'etre manoeuvree d'un doigt pour basculer en arri&re ou en avant autour 

15 d'un axe de basculement sensiblement parallele au plan du volant, de 
maniere & monter ou descendre les rapports de transmission, et d'autre part 
des moyens manoeuvrables pour la commande des changements de position, 
caract6rise en ce que le bras radial est fixe et en ce que les moyens pour la 
commande des changements de position sont constitues par ladite palette 

20 montee en rotation sur un axe sensiblement parallele au bras. II est ainsi 
possible de manosuvrer les changements de position d'une maniere tres 
simple et par un mouvement bien different de celui de la palette qui controle 
les rapports de sorte qu'il n'est pas possible de confondre ces mouvements. 

Selon une possibilit6 ? la palette est montee tournante (et basculante) 

25 directement a Textremite du bras, et selon une autre possibility elle est 
montee basculante sur une portion de bras extr&nale elle-meme montee 
tournante sur le reste du bras. 

Avantageusement, il est prevu un bouton de passage independant de 
mode manuel/automatique, et celui-ci est par exemple dispose au voisinage 

30 de la palette. 

La palette est sensiblement egale ou inferieure a la taille d'une paume 
de mainj de maniere a faciliter sa pr6hension lorsque la main est sur le 
volant, et permettre k un doigt de manosuvrer les moyens de commande. 

La palette est conformee de manifere ergonomique, avec un bord 

35 arrondi et de pr6ference . oriente obliquement pour etre sensiblement 
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p^rallele k la jante du volant dans le voisinage de la palette. La forme de la 
palette est de preference choisie pour etredans la continuite du bras radial. 

Le bras et la 'palette ont avantageusement une section en forme de 
goutte d'eau, au moins dans la region de montage tournant de Tun sur Tautre. 
5 Une telle forme ou une forme analogue, qui poss£de une saillie radiale, 
permet de saisir facilement la palette par ladite saillie pour la pousser ou la 
tirer d'un doigt, afin de la faire tourner et effectuer la selection de positions. 

Avantageusement, il est prevu une pidce en materiati souple au 
niveau de la zone de basculement de la palette sur le bras. . - 
10 Linvention sera mieux comprise et d'autres avantages et 

caract&istiques seront mis en dvidence k la lecture de la description 
suivante, se r6f6rant aux dessins annexes sur lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective de face de trois-quarts 
droite du dispositif de commande conforme a Tinvention, selon un 

15 premier mode de realisation, la palette non tournee ; 

- la. figure 2 est une vue analogue k la figure 1, la palette etant en 
position tournee ; 

- la figure 3 est une vue en perspective de face de trois-quarts 
gauche ^un deuxi&ne mode de realisation de dispositif conforme 

20 a Tinvention ; 

- la figure 4 est une vue en perspective de face de trois-quarts 
gauche d ! un troisieme mode de realisation de dispositif conforme 
a Tinvention. 

Les figures 1 et 2 montrent le dispositif 1 comportant un bras fixe 
25 radial 2 monte sur Thabillage 3 de la colonne de direction du vehicule, de 
maniere a s'etendre lateralement, derriere le volant (non represents). A 
Textremite du bras 2 est articulee une palette de manipulation 4 susceptible 
de pivoter autour d'un axe A sensiblement orthogonal k l'axe B du bras. Le 
pivotement ou basculement en question est limite k une tres courts 
30 trajectoire angulaire en avant ou en arri&re, comme suggdre par les fleches 
5, suffisant pour dormer les impulsions de descente ou de montee des 
rapports. Le mecanisme de basculement est symbolise par le cylindre 6 en 
pointilles et se trouve a la limite entre le bras 2 et la palette 4. 

Un deuxieme mecanisme symbolist par le cylindre 7 permet de faire 
35 toumer la palette 4 autour de l'axe B du bras comme montre par la fl&che 8. 
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Cette rotation est utilisee pour la s61ection des positions P, R, N et D. La 
forme du bras 2 et de la palette 4 dans la zone de leur articulation est, 
comme il apparait sur le dessin, en section en goutte d'eau, c T est-&-dire avec 
une partie basse 9 sensiblement cylindrique et une partie sup&ieure formant 
5 une saillie radiale 10. La partie 10 permet de manceuvrer facilement la 
palette 4 en rotation. La partie cylindrique 9 permet de realiser un marquage 
facile des positions, par exemple au moyen d ! un repere 1 1 qui passe lors de 
la rotation devant les symboles D, N, R et P inscrits sur le bras ou sur une 
piece decorative 12 du bras. La piece 12, situee dans la region du 

10 basculement de la palette, peut etre realisee en materiau souple pour 
masquer le deplacement minim e de la palette par rapport au bras. Comme le 
montre la figure 1, c'est dans la position D que le basculement de la palette 
4 est possible et cette position correspond a une position sensiblement 
verticale de l'axe A (vertical par rapport au plan de la jante du volant, lequel 

15 peut etre lui-meme plus ou moins incline). 

Un bouton 16 de passage de mode automatique/manuel M est prevu 
de maniere a etre accessible au doigt, par exemple a Tarriere du bras 2 pres 
de la zone ^articulation de la palette 4. 

Le bord extremal 14 de la palette 4 peut etre incline parallelement k 

20 la tangente a la jante du volant au voisinage de la palette, c'est-a-dire de* 
preference a Templacement ideal de la main du conducteur (en position 
lOhlO), ou avoir une autre forme. 

Dans le mode de realisation de la figure 3, la rotation de la palette 4 
est obtenue par le montage en rotation dune partie extr&nale 2 1 du bras 

25 autour de l'axe B, la palette 4 6tant articulee en basculement sur ladite partie 
2'. La zone d r articulation 13 entre la palette 4 et le bras 2 f peut etre 
constituee ou couverte de materiau souple masquant le faible jeu de 
fonctionnement entre la palette et Textremitd T du bras. 

Le mode de r6alisation de la figure 4 est semblable dans son 

30 fonctionnement a celui des figures 1 et 2, mais reprend resthetique du mode 
de realisation de la figure 3, a savoir qu'un meplat 15 est prevu sur le baut 
du bras et de la palette, meplat qui s f enfonce et s'61argit au fur et a mesure 
qu ! on se rapproche de la colonne de direction. 
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REVENDICATEONS 

5 L Dispositif pour la commande au volant des changements de rapports 
d'une transmission, du type cornportant d'une part un bras radial (2) 
de commande portant une palette (4) de manipulation a une 
extr£mit6, susceptible d'etre manoeuvre d ! un doigt pour basculer en 
arri&re ou en avant autour d ! un axe de basculement (5) sensiblement 

10 parallele au plan du volant, de maniere a monter ou descendre les 

rapports de transmission, et d ! autre part des moyens manosuvrables 
pour la commande des changements de position, caract6rise en ce 
que le bras radial (2) est fixe et en ce que les moyens pour la 
commande des changements de position sont constituds par ladite 

15 palette (4), montee en rotation sur un axe (B) sensiblement parallele 

aubras(2). 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que la palette (4) 
est montee tournante a l'extremite du bras (2). 

20 . 

3 ; Dispositif selon la revendication 1, caracterisd en ce que la palette (4) 
est mont6e sur une partie extr6male (2 f ) de bras montee tournante sur 
le bras (2). 

25 4. Dispositif selon Tune quelconque des revendications pr6cedentes> 
caract6rise en ce qu'il est prevu un bouton (16) de passage de mode 
manuel/automatique. 

5. Dispositif selon Tune quelconque des revindications prec6dentes, 
30 caract6rise en ce que la palette (4) est sensiblement dans la continuity 

du bras (2). 

6. Dispositif selon Tune quelconque des revendications prec^dentes, 
caracterise en ce que la palette (4) et/ou le bras comportent, au moins 

35 au voisinage de la zone de montage tournant, une saillie radiale (10). 
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7. Dispositif selon la revendication 6, caracteris6 en ce que la palette (4) 
et/ou le bras (2). ont, au moins au voisinage de la zone de montage 
tournant, une section en goutte d'eau. 

5 

8. Dispositif selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracteris6 en ce qu'il est prevu une piece en tnateriau souple au 
niveau (12, 1 3) de Tarticulation de basculement de la palette (4). 
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